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Projekt „Dobry zawód - lepsza przyszłość” 
współfinansowany ze środków Europejskiego Funduszu Społecznego w ramach Regionalnego Programu Operacyjnego

Województwa Łódzkiego na lata 2014-2020, Oś Priorytetowa - XI Edukacja, Kwalifikacje, Umiejętności,  

Działanie  - XI.3 Kształcenie zawodowe, Poddziałanie - XI.3.1 Kształcenie zawodowe.

Załącznik nr 5 do specyfikacji warunków zamówienia
Szczegółowy opis przedmiotu zamówienia
1. Przedmiotem zamówienia jest dostawa na koszt własny, wniesienie, rozpakowanie, w razie potrzeby złożenie/zmontowanie/uruchomienie/skonfigurowanie oraz ustawienie we wskazanych przez Zamawiającego miejscach (pomieszczeniach) w jego siedzibie – ul. Piotra Skargi 21 w Pabianicach różnego rodzaju urządzeń, wyposażenia ruchomego oraz sprzętu. Dostawą mają być objęte urządzenia, wyposażenie oraz sprzęt nie będące przedmiotem ekspozycji, nieużywane, pochodzące z bieżącej produkcji (wyprodukowane nie wcześniejszej niż w 2022 roku). Do dostarczanego przedmiotu zamówienia, Wykonawca jest zobowiązany dołączyć wymagane instrukcje w języku polskim.

2. Przedmiotowe postępowanie prowadzone jest w ramach realizacji projektu pn. „Dobry zawód - lepsza przyszłość” współfinansowany ze środków Europejskiego Funduszu Społecznego w ramach Regionalnego Programu Operacyjnego Województwa Łódzkiego na lata 2014-2020, Oś Priorytetowa - XI Edukacja, Kwalifikacje, Umiejętności, Działanie  - XI.3 Kształcenie zawodowe, Poddziałanie - XI.3.1 Kształcenie zawodowe.

3. Zamawiający informuje, iż przedmiot zamówienia będzie wykorzystywany do prowadzonej przez Zamawiającego działalności dydaktycznej. W razie zaistnienia takiej potrzeby stosowne zaświadczenie zostanie wydane Wykonawcy na etapie podpisywania umowy.

4. Zamawiający wymaga, aby przedmiot zamówienia był fabrycznie nowy, wolny od wad technicznych i prawnych, dobrej, jakości, dopuszczony do obrotu, zapakowany w oryginalne opakowanie dla danego produktu, zaopatrzone w etykiety identyfikujące dany produkt, określający jego parametry techniczne, jakościowe, funkcjonalne oraz użytkowe.
5. Zamawiający dopuszcza możliwość składania ofert częściowych według poniższego podziału:

a) Część I - wyposażenie pracowni CNC,

b) Część II - urządzenia spawalnicze,

c) Część III - pozostałe urządzenia,

d) Część IV - sprzęt multimedialny, komputerowy + oprogramowanie.

6. Kody CPV:

a) Część I - wyposażenie pracowni CNC:

· 30200000-1 urządzenia komputerowe,

· 48000000-8 pakiety oprogramowania i systemy informatyczne.

b) Część II - urządzenia spawalnicze:

· 42662000-4 sprzęt spawalniczy,

· 42662100-5 elektryczny sprzęt spawalniczy,

· 39714000-0 wyciągi wentylacyjne lub recyklingowe.

c) Część III - pozostałe urządzenia:

· 42997300-4 roboty przemysłowe.

d) Część IV - sprzęt multimedialny, komputerowy + oprogramowanie:

· 30200000-1 urządzenia komputerowe,

· 30236000-2 różny sprzęt komputerowy,
· 48000000-8 pakiety oprogramowania i systemy informatyczne.

· 32322000-6 urządzenia multimedialne,

· 38651600-9 kamery cyfrowe.

7. Część I - wykaz jakościowo – ilościowy zawiera poniższa tabelka:
	Lp.
	Nazwa przedmiotu zamówienia
	Minimalne parametry
	Ilość

[szt./kpl]

	1.
	Oprogramowanie Sinumerik Operate
	Oprogramowanie komputerowe, sterujące pracą obrabiarek EMCO: tokarki CNC (Concept Turn 55) oraz frezarki CNC (Concept Mill 55) w wersji sterowania SINUMERIK 840 SL Operate.
	2

	2.
	Pulpit sterujący
	Skład pojedynczego zestawu/kpl:
1. Zestaw komputerowy:

a) Pamięć RAM – min. 16 GB DDR4 (1 kość) min 2 600 MHz, 

b) Procesor - PassMark CPU min. 12 000  pkt, 

c) Dysk twardy SSD - 512 GB, 

d) Karta grafiki  - min. 3 GB, pamięć współdzielona,
e) Rozmiar matrycy monitora 23,8”, rozdzielczość 1920x1080, 

f) Napęd optyczny DVD+/-RW, 

g) Obsługiwane karty pamięci SD, SDHC, SDXC, 

h) 4 porty USB, 
i) System operacyjny - Windows 10 Pro

2. Pulpit sterujący: 

a) Panel z klawiszami funkcyjnymi, służący do obsługi obrabiarki CNC,
b) Musi umożliwiać sterownie za pomocą oprogramowania Sinumerik 840D SL Operate, aby móc obsługiwać obrabiarki EMCO Concept Turn 55 (tokarka) i Concept Mill 55 (frezarka).
	2

	3.
	Multilicencja toczenie/frezowania
	Oprogramowanie komputerowe, symulujące sterowanie SINUMERIK 840 SL Operate na komputerze PC, możliwe do zainstalowania na wielu komputerach z licencją na użytkowanie. Oprogramowanie to musi być kompatybilne ze sterowaniem obrabiarek EMCO Concept Turn 55 (tokarka) i Concept Mill 55 (frezarka), by móc przenosić opracowane programy z symulatora do obrabiarki.
	1


8. Część II - wykaz jakościowo – ilościowy zawiera poniższa tabelka:
	Lp.
	Nazwa przedmiotu zamówienia
	Minimalne parametry
	Ilość

[szt./kpl]

	1.
	Spawarka TIG
	1. Napięcie zasilania: 1~ 50/60 Hz 230 V ±15%

2. Moc znamionowa dla prądu maks. 35% TIG: 200 A/4,9 kVA,

3. Moc znamionowa dla prądu maks. 35% MMA: 170 A/5,7 kVA

4. Prąd maks. (40°C) TIG: 35% 200 A /18 V; 100% 140 A /15,6 V

5. Prąd maks. (40°C) MMA: 35% 170 A /26,8 V; 100% 110 A /24,4 V

6. Współczynnik mocy przy 100%: 0,98

7. Sprawność przy 100%: TIG 77 %; MMA 83 %

8. Elektrody otulone śr.: od 1,5 do 4 mm

9. Klasa elektromagnetyczna: A

10. Zgodność z normami: IEC 60974-1, -3, -10, IEC 61000-3-12
	1

	2.
	Spawarka elektrodowa
	1. Napięcie zasilania: 230 V - 50/60 Hz

2. Zabezpieczenie sieci: 16 A

3. Max prąd spawania: 180 A

4. Cykl pracy MMA: 170 A / 30 % 115 A / 100%

5. Cykl pracy TIG: 180 A / 35% 130 A / 100%

6. Napięcie biegu jałowego: 90 V
	1

	3.
	Półautomat spawalniczy MIG/MAG
	1. Napięcie zasilania: 400 V / 50/60 Hz

2. Moc znamionowa dla maks. prądu spawania: 12 kVA

3. Zabezpieczenie sieci: 10 A

4. Zakres regulacji prądu spawania: 20 - 320 A

5. Max prąd / cykl pracy: 320A / 35 %; 190A / 100 %

6. Zakres regulacji prędkości podawania drutu: 1,0 - 20,0 m/min
	1

	4.
	Mechaniczne urządzeni odciągowe
	1. Max. wydajność wentylatora 2500m³/h

2. Max. spręż 2500Pa

3. Moc silnika 1,1 kW

4. Stopień filtracji ≥99%

5. Poziom hałasu ok. 70dB(A)

6. Wyposażenie:

a) filtr wstępny

b) filtr główny ze stopniem filtracji ≥ 99%

c) optyczny i akustyczny nadzór filtrów

d) przyrząd dociskowy

e) licznik godzin pracy

f) kontrolka pracy

g) ramię odciągowe Ø 150 mm - 3m
	1


11. Część III - wykaz jakościowo – ilościowy zawiera poniższa tabelka:
	Lp.
	Nazwa przedmiotu zamówienia
	Minimalne parametry
	Ilość

[szt./kpl]

	1.
	Ramię robota Dobot  
	1. Liczba osi – 4, 

2. Udźwig – 500g, 

3. Zasięg maksymalny – 320mm, 

4. Komunikacja – USB, WIFI, Bluetooth, 

5. Pobór mocy do 60 W

6. Chwytak siła min 8N,
7. Uchwyt markera,
8. Zasilacz w zestawie,
9. Zasilanie robota 12VDC/7A,
10. Oprogramowanie DobotStudio, Repetier Host, GrblController3.6, Graphic programing,
11. Rozszerzenia:
- 10 x I/O z funkcja PWM i wejścia analogowego

– 4 x wyjście zasilania 12 V

– Interfejs UART

– Reset

– 2x Stepper

12. Uchwyt pneumatyczny,
13. Uchwyt z pompką ssąca,
14. Zestaw do rysowania przy pomocy markera.
	4

	2.
	Oś jezdna do robota Dobot  
	1. Udźwig – do 5kg, 

2. Zasięg ruchu – 1000mm, 

3. Maksymalna prędkość – 150mm/s
4. Układ sterowania ma zapewnić:

- zatrzymanie taśmociągu,

- zmianę kierunku przemieszczania,

- zmianę prędkości ruchu,

- sprawdzenie obecności manipulowanego obiektu,

- rozpoznawanie kolorów manipulowanego obiektu,
	4

	3.
	Podajnik liniowy dla Dobot  
	1. Maksymalny udźwig – 500g, 

2. Zasięg ruchu – 600mm, 

3. Maksymalna prędkość – 120 mm/s
	4

	4.
	Interfejs MixPORT  
	1. Mikroprocesorowy interfejs pozwalający na podłączenie urządzeń automatyki przemysłowej tj. czujniki, przekaźniki, elektrozawory do wirtualnego we/wy programu RobLAB.

2. Urządzenie ma łączyć się z komputerem przez złącze USB.

3. Urządzenie ma posiadać 8 wejść i 8 wyjść pracujących z napięciami stosowanymi w automatyce tj. 0-24V
	12

	5.
	Interfejs we/wy  
	Minimum 8 wejść i 8 wyjść
	12

	6.
	MAKEBLOCK – zestaw ultimate robot kit 2.0  
	1. Baza części pozwalające na zbudowanie 10 konstrukcji robota,

2. Zasilanie - 6 baterii AA,  

3. Piny wejścia/wyjścia – 43,  

4. Pamięć Flash – 256KB
5. Części z wytłaczanego aluminium

6. Koła pasowe 90T z tworzywa sztucznego

7. Koła zębate z tworzywa sztucznego

8. Gąsienice i kółka

9. Okablowanie

10. Akcesoria i dodatki

11. 1 x MegaPI ATMEGA2560-16AU Napiecie wyjściowe 6V-12V DC, napięcie robocze 5V DC, piny 43

12. 1 x Moduł dodatkowy do MegaPI obsługujący RJ25

13. 1 x Moduł Bluetooth

14. 4 x Sterowniki silnika

15. 3 x Silniki DC z enkoderami

16. 1 x Czujnik ultradźwiękowy

17. 1 x Czujnik wykrywający linię

18. 1 x Trój-osiowy akcelerometr i żyroskop

19. 1 x Adapter do RJ25

20. 1 x Moduł migawki do aparatu fotograficznego

21. 1 x Moduł chwytaka
	4

	7.
	MAKEBLOCK – programowalny dron airblock  
	1. 6-osiowy żyroskop,  

2. Komunikacja Bluetooth,  

3. Zasięg sterowania 10m,  

4. Czas lotu – 6min

5. Barometr

6. Akumulator minimum 700mAh

7. Moduł sterujący

8. 6 modułów silników

9. 10 osłonek na śmigła

10. Przewód z ładowarką

11. Akumulator 700 mAh

12. Zapasowe śmigła

13. Obudowa poduszkowca

14.
Instrukcja obsługi
	4

	8.
	MAKEBLOCK – zestaw elektronika -wynalazcy  
	Zestaw ten musi składać się z modułu głównego Me Orion (opartego o Arduino UNO) oraz z 12 wyjątkowych czujników i aktuatorów. Wszystkie moduły posiadają porty RJ25 oznaczone dodatkowo kolorami, aby szybko i bezproblemowo łączyć je w działające obwody elektryczne.

1.
9g Micro Servo

2.
Wyświetlacz 7-segmentowy czerwony

3.
Moduł główny Orion

4.
Moduł Joystick

5.
Czujnik ultradźwiękowy

6.
Moduł z potencjometrem

7.
Czujnik światła i skali szarości

8.
Adapter RJ25

9.
Czujnik ruchu PIR

10.
4x Kabel RJ25 20cm

11.
Czujnik dźwięku

12.
2x Kabel RJ25 35cm

13.
Czujnik temperatury

14.
Kabel RJ25 50cm

15.
Zestaw Silnik DC 130

16.
Kabel USB 2.0 typ A do B

17.
Moduł Bluetooth

18.
Moduł LED RGB

19.
Pojemnik na baterie 6x AA
	4

	9.
	MAKEBLOCK – zestaw światło i dźwięk do mbota  
	1.
2 czujniki światła "Me Light Sensor"

2.
1 dioda "Me RGB LED"

3.
1 czujnik dźwięku "Me Sound Sensor"

4.
2 przewody RJ25 35cm

5.
1 klucz do śrub M5+M7

6.
2 ramki Beam0808-072

7.
2 ramki Beam0824-080

8.
1 ramka zakrzywiona (45°)

9.
4 uszczelki 4x7x3mm

Pakiet powinien umożliwić zbudowanie trzech dodatkowych konstrukcji robota bazujących na podstawowym mBot:

Robot podążający za światłem (Lighting Chasing Robot)

Skorpion (Scorpion Robot)

Inteligentna lampka na biurko (Intelligent Voice-Activated Desk Light)
	4

	10.
	MAKEBLOCK – bateria do drona airblock  
	Akumulator min 700mAh pasujący do drona Airblock od Makeblock
	4

	11.
	MAKEBLOCK – zestaw elementów łączeniowych  
	Elementy składowe:

1. klucz 7 mm i 5 mm, 

2. plastikowe pudełko, 

3. 40 x śruba imbus M4x8, 

4. 40 × śruba imbus M4x14, 

5. 30 × śruba imbus M4x22, 

6. 16 × śruba imbus M4x35,  

7. 20 × gwint bez główki M3x5, 

8. 16 × śruba M3x8,  

9. 20 × nakrętka zabezpieczająca z nylonu 4 mm,  

10. 4 × mosiężny dystans M4 8 + 6, 

11. 4 × mosiężny dystans M4 16, 

12. 4 × mosiężny dystans M4 32,

13. 20 × nit z tworzywa sztucznego R4060, 

14. 20 × nit z tworzywa sztucznego R4120, 

15. 100 × podkładka tworzywa sztucznego 4 x 7 x 2 mm, 

16. 80 × nakrętka M4
	4

	12.
	JetRacer - 4-kołowa platforma robota AL. z kamerą i napędem DC  
	1. Zestaw platformy

2. Pady EVA

3. Wydrukowane uchwyty silników

4. Płyta główna JetRacer

5. Kamera IMX219-160

6. Elementy akrylowe

7. Uchwyt serwa

8. Układ WiFi AC8265 wraz z antenami oraz  przejściówkami u.FL – SMA

9. 2x silnik

10. 4x koło

11. Łącznik

12. Serwo MG996R

13. Hub mocujący do serwa

14. 2x zwrotnica

15. 4x łożysko

16. 4x plastikowy przegub

17. 2x drążek osi

18. Ładowarka 12,6 V

19. Kontroler

20. Przewód 6-pin

21. Klucz

22. Śrubokręt

23. Klucz krzyżowy

24. Wentylator

25. Czytnik kart microSD

26. Zestaw śrubek 

27. Mapa z trasą 3 x 2 m

28. Specyfikacja platformy JetRace

29. Rozdzielczość kamery: 8 MPx, 3280 x 2464 px

30. Kąt widzenia kamery: 160° FOV

31. Silnik: 37-520

32. Przekładnia: 1:10

33. Napięcie zasilania silnika: 12 V

34. Prędkość obrotowa: 740 obr/min

35. Serwo: MG996R

36. Moment serwa: 9 kg*cm

37. Napięcie zasilania serwa: 4,8 V

38. Zasilanie platformy: 3x akumulator Li-Ion 18650 (brak w zestawie)

39.
Wyświetlacz: 0,91" OLED, 128 x 32 px
	4

	13.
	ROBOROBO ROBOKIT – zestaw  
	1. Zestaw umożliwia zbudowanie 31 robotów, 

2. 3 podręczniki, 

3. Oprogramowanie Rogic, 

4. Zasilanie – 4 baterie AA
	1

	14.
	ROBOBLOQ QOOPERS – robot edukacyjny 6w1  
	Elementy składowe:

1. Zestaw zawiera 174 elementy z których można zbudować 6 różnych robotów, 

2. Płyta główna – Qmind Plus, 

3. Moduł Bluetooth
	1

	15.
	Program Roblab  
	
	12

	16.
	Podręcznik - Monk Simon: Arduino dla początkujących. Podstawy i szkice II wydanie
	
	9

	17.
	Podręcznik - Monk Simon: Arduino dla początkujących. Kolejny krok
	
	9

	18.
	Podręcznik - Monk Simon: Arduino. 36 projektów dla pasjonatów elektroniki
	
	9

	19.
	Podręcznik - Neufert Ernst: Podręcznik projektowania architektoniczno - budowlanego
	
	3

	20.
	Podręcznik - Rokitnicka Ewa, Woźnicka Olga, Jakubska Anna: Wielka księga inspiracji
	
	3


12. Część IV - wykaz jakościowo – ilościowy zawiera poniższa tabelka:
	Lp.
	Nazwa przedmiotu zamówienia
	Minimalne parametry
	Ilość

[szt./kpl]

	1.
	Urządzenie wielofunkcyjne
	1. Technologia druku – laserowa, 

2. Maksymalny format papieru – A3
	1

	2.
	Kamera wraz z modułem WI-FI
	1. Napięcie - 3,3V/5V, 
2. Rozdzielczość - 1600 x 1200 Px (2 MPx), 
3. Kąt widzenia - 25°
	8

	3.
	Kamera internetowa
	1. Rozdzielczość - Full HD, 1920 x 1080 px, 
2. Optymalna szerokość obrazu - 1,5 - 5 metrów, 
3. Wbudowany mikrofon, 
4. Szybkość transmisji audio - 32 kbp
	8

	4.
	Kamera obrotowa WI-FI
	1.
Materiał: tworzywo ABS

2.
Możliwość nagrywania 24/7

3.
6 baterii zasilanych energią słoneczną gratis

4.
Panel słoneczny o mocy 8W

5.
Detekcja ruchu: tak, wbudowany sensor PIR

6.
Wspiera karty microSD o pojemności nawet 128 GB 

7.
Wysoka rozdzielczość: 1920*1080 (Full HD)

8.
Podczerwień: do 30m

9.
Wbudowany mikrofon i głośnik - dwustronny przesył audio

10.
Wodoodporność IP66

11.
Obrót: 270° poziomo oraz 90° pionowo

12.
Wsparcie WiFi: 2,4GHz

13.
Temperatura pracy: od -25 do 45 stopni Celsjusza

14.
Wsparcie dla systemów: IOS oraz Android

15.
Wymiary: na zdjęciu obok

16.
Kolor: biały

17.
Karta Pamięci min 16GB
	2

	5.
	Kamera obrotowa solarna WI-FI
	1. Możliwość nagrywania 24/7, 
2. 6 baterii zasilanych energią słoneczną, 
3. Karta microSD – 128GB, 
4. Rozdzielczość - 2 Mpx, 
5. Zasięg podczerwieni - 30 m
	2

	6.
	Komputer stacjonarny
	1.
Procesor - PassMark CPU min 12 000  pkt., 

2.
Grafika - NVIDIA GeForce GTX 1650, 

3.
Pamięć RAM - 16 GB, 

4.
Dysk twardy: SSD - min 480GB 

5.
System operacyjny - Microsoft Windows 10 lub 11
	8

	7.
	Monitor
	1. Rozmiar matrycy - 24,5", 
2. Rozdzielczość - 1920 x 1080, 
3. Częstotliwość odświeżania - min 144 Hz
	8

	8.
	Klawiatura
	1.
Przełączniki - mechaniczne Kailh Brown, 

2.
Łączność - przewodowa

3.
Wytrzymałość min 50 mln kliknięć, 

4.
Typ TKL
	8

	9.
	Myszka optyczna
	1. Rozdzielczość 200-8000 dpi. 
2. Sensor optyczny. 
3. Minimum 6 przycisków. 
4. Możliwość zmiany dpi przyciskiem.
	8

	10.
	Gogle Wirtualnej Rzeczywistości (VR)
	1. Pamięć wbudowana – 256 GB, 
2. Pole widzenia - 360o, 
3. Czujniki – akcelerometr, magnomert, żyroskop
4. Rozdzielczość ekranu - 3664 x 1920 pikseli na jedno oko
	1


13. Wykonawca udzieli Zamawiającemu (dotyczy wszystkich części przedmiotu zamówienia) minimum 24 miesięcznej gwarancji na dostarczony przedmiot zamówienia, datą rozpoczęcia okresu gwarancji będzie data podpisania końcowego protokołu odbioru – dostawy przez Wykonawcę i Zamawiającego, udzielona gwarancja nie wyłącza odpowiedzialności Wykonawcy z tytułu rękojmi za wady przedmiotu umowy wynikającej z przepisów Kodeksu Cywilnego. W okresie gwarancji, Wykonawca zgodnie z wymaganiami Zamawiającego, zobowiązany będzie, w przypadku wystąpienia usterki jakiegokolwiek elementu przedmiotu zamówienia do jego naprawy w terminie nie dłuższym niż 14 dni od zgłoszenia usterki. Reakcja Wykonawcy na dokonane przez Zamawiającego zgłoszenie – maksymalnie 24 godziny.

Ostateczny termin gwarancji zależeć będzie od oferty wybranego Wykonawcy. Zamawiający dopuszcza możliwość terminu gwarancji na zrealizowany przedmiot zamówienia zgodnie z treścią wybranej oferty, co będzie stanowiło element oceny merytorycznej na etapie wyboru najkorzystniejszej oferty – vide kryterium oceny ofert.[image: image1.png]
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